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Attention !! Les drivers de votre carte s’installent automatiquement sur des systemes d’exploitation suivis
par Windows (7-8-10) si ce n’est pas le cas ¢ est que votre systeme d’exploitation est obsoléte (XP-VISTA)
Windows a arrété de suivre ces systemes d’exploitation donc ne fournis plus « Windows update » le
logiciel permettant [’installation automatique des drivers signés Windows.

Si des problemes d’installation de la carte Arduino se manifestent rendez-vous sur notre site

http://www.technologieservices.fr, taper mBlock et rendez-vous sur le tutoriel « installation des drivers
Arduino ».



http://www.technologieservices.fr/
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Grove RGB Gauche

1.0 | Montage et cablage.

Grove RGB Droite

Grove RGB Droite

Grove RGB Gauche

1- Déclipser les 2 LED RGB Grove.

2- Puis brancher un cable Grove 50
cm sur le IN du Grove RGB de
gauche. Ensuite brancher un autre
cable Grove de 50 cm sur le OUT
du Grove RGB de gauche qu’il
faudra ensuite connecter sur le IN
du Grove RGB de droite.
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1.1 | Montage et cablage.

3- Coller une attache adhésive entre
les deux servomoteurs comme sur
I’image ci-contre.

4- Ensuite clipser les LED RGB sur

4 les supports Grove (ne pas hésiter a

forcer un peu pour bien le clipser)

et attacher le cable Grove connecté
aux 2 LEDS RGB a I’aide d’un
serre-cable sur 1’attache adhésive.

Attention :

Laisser un peu de mou pour ne pas

bloquer les servomoteurs quand ils

tourneront.
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1.2 | Cablage des composants.

ML v v v, v . V. < i . v . v 1 '
Servomoteur — = VA L & Servomoteur
Gauche Axe Y ri / - ! Droite Axe Y
Servomoteur ! Servomoteur
Gauche Axe X i Droite Axe X
»
{
{
{
: 5- Connecter les servomoteurs de gauche au
i cable Grove servomoteur comme sur I’image
ci-contre.

6- Attention a bien faire correspondre le fil
orange du servomoteur gauche axe Y avec le
fil jaune du cable Grove et le fil orange du
servomoteur gauche axe X avec le fil blanc

Servomoteur du céble Grove.
Gauche/Droite Axe X 7- Ensuite faire de méme avec les servomoteurs
de droite.
N
Servomoteur
Gauche/Droite Axe Y
\ FORMAT
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Céblage des composants.

8- Coller les attaches adhésives de
9 chaque c6té de la scene comme sur
les images.
9- Ensuite faire passer les cables dans
les trous prévus a cet effet.

FORMAT 5
7ECHNOLOGIE SERVICES A4

\ Le 12/05/2017
Seéne Ardvino

Nom : Prénom :




10

1.4

Céblage des composants.

Cable servomoteur

Céble Grove 20cm

Céable module RGB

Céble Grove 20cm

10- Attacher les cables sur les attaches
adhésives a 1’aide de serre-cable.
Attention :

Laisser un peu de mou pour ne pas
bloquer les servomoteurs quand ils
tourneront.

11- Brancher les cables servomoteurs
sur une des bornes du connecteur
F/F puis brancher un cable Grove
20 cm de ’autre coté du
connecteur.

12- Puis faire de méme avec le cable
Grove des modules RGB.
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1.5 | Cablage des composants.

13- Déclipser le bargraphe DEL puis
brancher un cable Grove 50cm.

14- Ensuite reclipser le bargraphe sur le
support Grove et faire passer le
cable dans le trou prévu.

15- Brancher un céble Grove 50cm sur
le capteur de son et le joystick puis
le faire passer par le trou prévu.
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Céblage des composants.

16- Brancher un cable Grove 20 cm sur
le module MP3 et le faire passer
dans le trou prévu.

17- Coller une attache adhésive a
I’arriére de la scéne comme sur
I’image ci-contre.

18- Puis a 1’aide d’un serre cable
attacher les cables a 1’attache
adhésive.
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Céblage des composants.

19- Mettre la protection sur la carte
Arduino.

20- Insérer les 2 vis 2x15 mm comme
sur 1I’image ci-contre.

21- Puis placer I’ensemble carte
Arduino protection sous la scene et
le fixer a I’aide des vis
précédemment insérées et des 2
écrous 2mm.

22- Enfin plugger le Shield Grove sur
la carte Arduino.
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1.8

Céblage des composants.

23- Insérer 4 piles AAA/LRO3 dans
I’enceinte. Puis disposé le scotch
double face comme sur I’image ci-
contre.

24- Coller la au fond de la scéne.

25- Brancher maintenant le cable Jack
sur I’enceinte puis sur le module
MP3 en passant par le trou prévu.
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Servomoteurs Droite

<

1.9

Ardublock Education.

Servomoteurs Gauche

26- Suivre le cablage suivant :
Grove MP3 sur UART (DO0)
Servomoteurs de gauche sur D2
Grove RGB sur D4
Servomoteurs de droite sur D6
Grove bargraphe DEL sur D8
Grove joystick sur AO
Grove capteur de son sur A2

Attention :

Pour utiliser le mode « Connecté », il
ne faut rien connecter sur UART (le
lecteur MP3 n’est de toute fagon pas
compatible avec le mode « Connecté »
de mBlock).

Pour le mode « Automate », il ne faut
rien connecter sur UART quand vous
téléverserez le programme. Une fois le
téléversement fini, connecter le
module MP3. A chaque téléversement
il faudra déconnecter le module MP3.
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Mettre  jour le microprogramme
Réinitialiser le programme par défaut »
Set FirmWare Mode »
Voir les fichiers source
m =Ssisi Installer les pilotes Arduine

Afficher sur le nombre @ sur Ia broch |

Sais sur la i :
Effacer le texte
Eclairer I'écran avec |z couleur rouge:

Mettre la barre de LED au niveau @

Lire la température sur la broche [

Utimate 20 (Mega 81
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2.0

mBlock

Telécharger le logiciel mBlock sur
le site
http://www.technologieservices.fr/f
r/p-idp1000109/accueil.html en
tapant « mblock » dans I’onglet
recherche.

Telécharger le programme de la
scéne en tapant 276570, puis
rendez-vous en bas de page du
produit dans I’onglet « ressources
associees ».

Lancer mBlock.

Connecter votre carte. Sélectionner
le bon port COM dans I’onglet

« Connecter » puis « par port série
(COM) » et enfin cliquer sur le port
COM de votre carte.

Sélectionner la bonne carte dans
I’onglet « Choix de la carte » puis
«Arduino Uno ».
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Annulerla suppression
Cacher la scéne

Petite scene

Mode turbo.

Mode Arduino
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Créer une variable 0.1

Ll Lecture/stop

@

=

mettre B o]
ajouter 3 [EENDETTM©
montrer la variable [EEEETYN ‘poTX <ETE et | POTX >EEI
cacher la variable 0.2

@Actionner la fonction (WS du lacteur MP3 sur la broche [EFRI

Matire Ia barre da LED au niveau

Lirala valeurdu ca pteur ISP cur = brocholfES |+ €FTD /€MD su s broche EENI

parle caps
bargraphe LED

poTx <EIf =t POTX >EXI
Créer une liste =

0.
Créer un bloc personnalisé @Actionner la fonction (M du lacteur MP3 sur la broche [BOM amme les moteur
ement

T — Y e— )
‘poTv <EIX <t (PoTY > BRI

@Actionner la fonction PN du lecteur MP3 sur la broche [EER
Son_Bargraphe

v
nombre aléatoire antre € ot €T © vitesse €D

nombre aldatoire entre €1 ot 4TI * vitesse €D

)
< et pOTY >

o
@ Actionmer a fonction GRS du lecteur MPA sur |a broche [EI
L ]
(0.2
mettrf CENEEIA & Lecture/stop + €@

 Lecture/Stop =1

nombre aldatoire entre €0 ot @D © vitesse €D

& Actionner I fonction (W) du lecteur MP3 sur la broche [EERI

8act

+ 1a fonction @EMEE du lecteur MP sur la broche TN
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| metire IPEYIOEET 3

2.1

mBlock

6- Ouvrir le programme

« scene_Arduino.sb2 »
précédemment télécharge.

7- Cliquer ensuite sur I’onglet

« Edition » puis sur « Mode
Arduino ».
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2.2 | mBlock

£3 mBlockivdA 6] - Déconnecter - Pas sauveqardé

Fichser Edition Connecter Cheix dela ca

£ ((poTY) >

UNO at Grova - géndrarla coda
P coevsior 1Y of

1
[ Biocs & variavies [ | ]

Créer une variable

s0 LE((ROTH) > (1020))1

56 LE(((_vaz_ 76
tablayer_0

Mattre la barra do LED au nivaau | Lire la valeur du captau:

£L(__var,

var 76

L oo P P ——"
tire EEREd & Lo Ia varour EPYPRER cu oy

y:
O&finie Fangle du servo-moteur de | broche|
o,

Dfinie Fangle du servo-moteur da la broche|

Son_Bargraphe ()

75 ledBar_S.seclevel(s, (
76

random (40, (1

adom (40, (1

avrdude: input file C:\Users\blanc\AppDal
avrdude: resding on-chip flash data:

secColorRGB(4, 4+1, O, ran

olorRGB(4, 441, 1, rando

logRead(2)) * (100)) / (300)

wir dans [EDI Arduina

(100} 1) 4

3)m=(2)) )4

dom (1, (255) +1) ) 3

(1, (255)+1), random(1, (258

m(1, (255)+1), Tandem(l,(255)+1), Tandom(l,(255)+1)):

0)+1), 5017

. 500:

0
ta\Local\Temp\build1476529371637331179. tmp/project_scened i+

Reading |

avrdude: versfying ...
avrdude: 13222 bytes of Elash verified

avrdude dome. Thank you.

1 100% 1.708

—send encode mode
© mode binaire O mode texte

recy
‘ ’70 mode binaire ) mode texte |

Envoyer |

8- Enfin cliquer sur « téléverser dans
I’ Arduino ».

Le programme est maintenant dans la carte
Arduino et est lancé.
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